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WSTEP

Informator o egzaminie potwierdzajgcym kwalifikacje w zawodzie jest podzielony na dwie czesci:

pierwsza zawiera informacje ogdélne o zawodzie oraz mozliwosci dalszego ksztatcenia
w zawodzie, uzupetniania wyksztatcenia w réznych formach,
druga zawiera wymagania egzaminacyjne z przyktadami zadan oraz podstawe programowg
dla zawodu.
Do kazdej kwalifikacji, do kazdego zestawu efektéw ksztatcenia, zostaty wybrane umiejetnosci
reprezentatywne dla zawodu. Do tych umiejetnosci przypisano najwazniejsze wymagania ogdlne
jako rozwiniecia oraz zamieszczono przyktadowe zadanie z podang odpowiedzig prawidtowa.

Zamieszczony jest rowniez przyktad zadania do czesci praktycznej egzaminu dla wybranych
umiejetnosci z kwalifikacji w zawodzie.

Zadania w informatorze nie wyczerpujg wszystkich przyktadowych zadan, ktére moga wystgpic
w arkuszach egzaminacyjnych. Informator nie moze by¢ gtdwng wskazéwka do planowania procesu
ksztatcenia w zawodzie, a ksztatcenie powinno odbywac sie zgodnie z programami nauczania
opracowanymi wedtug obowigzujgcej podstawy programowej ksztatcenia w zawodzie.

Egzamin potwierdzajgcy kwalifikacje w zawodzie jest przeprowadzany:

a. z zakresu danej kwalifikacji wyodrebnionej w zawodzie lub w zawodach zgodnie
z klasyfikacjg zawodow szkolnictwa zawodowego,

b. na podstawie wymagan okreslonych w podstawie programowej ksztatcenia w zawodach.

Przez kwalifikacje w zawodzie nalezy rozumie¢ wyodrebniony w danym zawodzie zestaw
oczekiwanych efektéw ksztatcenia, ktérych osiggniecie potwierdza sSwiadectwo wydane przez
okregowg komisje egzaminacyjng, po zdaniu egzaminu potwierdzajgcego kwalifikacje w zawodzie
w zakresie jednej kwalifikacji.

Cze$¢ pisemna egzaminu trwa 60 minut i przeprowadzana jest w formie testu sktadajgcego sie
z 40 zadan zamknietych, zawierajgcych cztery odpowiedzi do wyboru, z ktérych tylko jedna jest
prawidtowa. Mozna uzyskaé¢ max. 40 punktéw. Czes$¢ pisemna egzaminu jest przeprowadzana
z wykorzystaniem elektronicznego systemu przeprowadzania egzaminu lub arkuszy i kart
odpowiedzi.

Cze$é¢ praktyczna egzaminu jest przeprowadzana w formie zadania praktycznego i polega
na wykonaniu przez zdajgcego zadania egzaminacyjnego zawartego w arkuszu egzaminacyjnym
na stanowisku egzaminacyjnym. Czes¢ praktyczna egzaminu jest przeprowadzana wedfug modelu
(formy):

a. w (wykonanie) — gdy rezultatem koricowym jest wyrdb lub ustuga,

b. wk (wykonanie przy komputerze) — gdy rezultatem koncowym jest wyrdb lub ustuga,
uzyskana z wykorzystaniem komputera,

c. d(dokumentacja)— gdy jedynym rezultatem koricowym jest dokumentacja,

d. dk (dokumentacja przy komputerze) — gdy jedynym rezultatem koricowym jest
dokumentacja uzyskana z wykorzystaniem komputera.

Oczekiwane rezultaty zadania podlegajg ocenie przez egzaminatora w trakcie trwania egzaminu lub
po jego zakonczeniu, zgodnie z podanymi kryteriami.



Przed przystgpieniem do dalszej lektury L Yy ¥ 2 NI¥Martb Zdddznaé sie z ogdlnymi zasadami
obowigzujacymi na egzaminie potwierdzajagcym kwalifikacje w zawodzie od roku szkolnego
2017/2018. S3 one okreSlone w ustawie o systemie oswiaty z dnia 7 wrzesnia 1991 r.
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stronie internetowej Centralnej Komisji Egzaminacyjnej (www.cke.edu.pl) oraz na stronach

internetowych okregowych komisji egzaminacyjnych.



INFORMACIE O ZAWODZIE

1. Zadania zawodowe

Absolwent szkoty ksztatcacej w zawodzie technik rybotéwstwa morskiego powinien byc

przygotowany do wykonywania nastepujacych zadan zawodowych:

1) planowania i realizowania podrézy oraz potowdw morskich;

2) realizowania procesow fadunkowych na statku rybackim;

3) eksploatowania sitowni okretowych oraz urzadzen i systemdédw okretowych na statku
rybackim.

2. Wyodrebnienie kwalifikacji w zawodzie

W zawodzie technik rybotéwstwa morskiego wyodrebniono jedng kwalifikacje.

Nu.rr.mer .. Symbol kwalifikacji
kwalifikacji et
., z podstawy Nazwa kwalifikacji
(kolejnos¢) rogramowei
w zawodzie prog )
K1 w[ ®mMH t SOYASYAS g OKG& Y2NER(1AS2 A Lk

3. Mozliwosci ksztatcenia w zawodzie

Od roku szkolnego 2017/2018 ksztatcenie w zawodzie technik rybotéwstwa morskiego jest
realizowane w klasach | 4-letniego technikum oraz w klasach | szkoty policealnej o 2 letnim okresie

nauczania.

Klasyfikacja zawodéw szkolnictwa zawodowego przewiduje mozliwos¢ ksztatcenia w zawodzie

technik rybotéwstwa morskiego w 5-letnim technikum — od roku szkolnego 2019/2020.

Ksztatcenie jest realizowane wytgcznie w szkotach dla mtodziezy.



WYMAGANIA EGZAMINACYJNE Z PRZYKLADAMI ZADAN

Kwalifikacja K1
W[ OtMSI®Yy ASYAS g1 OKdGe Y2NR1AS2S A LR2NI2gSe yI aidl

1. Przyktady zadan do czesci pisemnej egzaminu dla wybranych umiejetnosci
z kwalifikacjiw [ PtMSIWWY A SYAS g OKGeé Y2NBR{ASS A LR
1.1. Planowanie i realizacja podrozy oraz potowéw morskich

PYAS2t dy21 6 HO LlRaovdzaAdz2eS aiat LRfAaA{TAYA A | y3IAS
R212ydzeS AOK {12NBl1Geéez yI LINJIe&j]olRY
Przyktadowe zadanie 1.

Rysunek prezentuje wycinek tabeli zawartej w Wiadomosciach Zeglarskich. Na ktérych z ponizszych

map bedzie mozna przeprowadzi¢ korekte wytgcznie za pomoca czerwonego dtugopisu?

A. Nr151i Nr 251.
B. Nr 152 i Nr 156.
C. Nr 152 iNr 252.

ZESTAWIENIE MAP DO KOREKTY
LIST OF CHATRS AFFECED

Numer . Numer ) -
D. Nr 155 i Nr 156. Mapy Numer wiz_idomosu Mapy Numerwpdomosm
Chart Number Notice Chart Number Notice
151 90(T) 156 T5(T), 76(T), 77(T)
152 56 251 91(T), 92(P), 93
155 89(T) 252 94,95
Odpowiedz prawidtowa: C.
P'YAS2tdy216 no 2{1NBTEF 6FNLH2T OA LIRLINI S| 12Y
R212ydzS T YAl Y& 1 dzNA 5 & A YIEYAI Nk & 12YLI &a2¢

ANJ SOT épraiteOKs yl LINJI&lolRY
Przyktadowe zadanie 2.
Jaki jest namiar zyrokompasowy na latarnie morska znajdujgca sie na prawym trawersie, gdy statek
idzie kursem rzeczywistym KR=235°, a poprawka zyrokompasu wynosi nz=-5°?
A. 330°
B. 320°
C. 150°
D. 140°

Odpowiedz prawidtowa: B.
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Przyktadowe zadanie 3.

Ktéry z ponizszych rysunkdw przedstawia jednostke rybacka zajeta potowem innym niz tratowanie,

z wystawionym narzedziem potowu na odlegtos¢ wiekszg niz 150 m?
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Odpowiedz prawidtowa: B.

2. Eksploatacja silnikow i mechanizméw pomocniczych sitowni okretowych oraz urzadzen

i systemoéw okretowych

''YAS2tGy2T6 Mo ge2FTyAl o6dzZR2gt A T FalRt RIAID
I

YSOKIYyAT Ys g LRY2O0OYyAOT @0KX yI LINJ&]0OlRY

Przyktadowe zadanie 4.
W sitowni okretowej instalacje smarowania silnika gtdwnego oznaczone sg kolorem
A. z6ttym.
B. zielonym.
C. niebieskim.
D. czerwonym.
Odpowiedz prawidtowa: A.
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Przyktadowe zadanie 5.

Po zakonczeniu przez statek rybacki potowu, w celu zabezpieczenia i przygotowania do transportu,

ztowione ryby nalezy

A. zasolié.

B. schtodzic.

C. podda¢ filetowaniu.

D. poddac¢ konserwowaniu.

Odpowiedz prawidtowa: B.

PYAS2tdy216 wmno NRITLRIYylFr2S NRRIF2S A LINJ STyl
RtAYy261L YAl adGrdldz yI LINJ&10OFRY

Przyktadowe zadanie 6.
Lina cumownicza biegnaca od rufy statku i umocowana do nabrzeza na wysokosci Srédokrecia to

A. bras rufowy.

B. brest rufowy.
C. cuma rufowa.
D. szpring rufowy.

Odpowiedz prawidtowa: D.

3. Prowadzenie akcji ratowniczych i ratunkowych na morzu.

''YAS2tGy21 6 no yFERIF2S A 2R0OASNI 6AFR2Y21 OA 1}
baY{0OX yI LINJ&j]0olRY
Przyktadowe zadanie 7.
Statek rybacki, pofawiajgcy na towisku w biskim sgsiedztwie innych potawiajacy statkdw, podnidst
przestawiony na rysunku sygnat. Sygnat ten oznacza, ze statek
A. wydaje sieci.
B. wybiera sieci.

C. ma zaczepione sieci o przeszkode.

D. jest zajety tratowaniem we dwdjke.

Odpowiedz prawidtowa: D.
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Przyktadowe zadanie 8.
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Zwrotw 9 / 9 L £ 9 5 stamdwj cgd¢ sygnatu uzywanego w tacznosci alarmowej w celu

A. potwierdzenia odebrania wiadomosci alarmowej.

B. zakonczenia prowadzenia korespondencji alarmowe;j.

C. nakazania ciszy radiowej na czestotliwosci alarmowej.
D. zakonczenia ciszy radiowej na czestotliwosci alarmowe;j.

Odpowiedz prawidtowa: A.

''YAS2tGy21 6 mMu0 LINT SaidnNI S3at

LINI 81 OF RY

Przyktadowe zadanie 9.

LINZ O dzNJ LR adt L2 &

Ktéry z ponizszych znakéw dziennych powinien by¢ pokazany przez dryfujgcy statek, po awarii

silnikow gtéwnych?

Odpowiedz prawidtowa: D.
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2. Przyktad zadania do czesci praktycznej egzaminu dla wybranych umiejetnosci

z kwalifikacjiw[ ®PMH P t SOYASYAS g OKG& Y2NA]
Zaplanuj podréz morsky statkiem rybackim, ktérej celem jest doskonalenie czynnosci kapitana
statku, obejmujgce prowadzenie nakresu drogi na mapie papierowej oraz wykonywanie

niezbednych obliczen nawigacyjnych, zliczenie matematyczne drogi statku podczas poszukiwania

tawicy dorsza oraz przeprowadzenie potowu i zabezpieczenie surowca rybnego.

1. Wykonaj obliczenia nawigacyjne oraz nakres drogi statku na mapie nawigacyjnej podczas podrdozy
na towisko i powrotu do portu — wyniki obliczen wpisz do Tabeli 1 i Tabeli 4.

2. Na podstawie zliczenia matematycznego drogi statku, oblicz wspdtrzedne pozycji oraz czas
zakonczenia poszukiwania tawicy dorsza — wyniki wpisz do Tabeli 2.

3. Okresl czynnosci, ktére nalezy wykonac przed, w trakcie i po zakoriczeniu potowu oraz przedstaw

sposdb postepowania ze ztowiong rybg — wyniki wpisz do Tabeli 3.

Wybrane dane techniczne i wyposazenie statku
Tabela dewiac)

Predkos¢ maksymalna statku: 13 weztéw
kompasu magnetycznego

Kompas magnetyczny z zatgczong tabelg dewiacji

KK & KK &
Log indukcyjny, ktérego poprawka procentowa wynosi 0° 7 0° 180° |-15°
nlog% = -5% 10® | 2,0° | 190° |-1,0°
VMS — Satelitarny system monitorowanie jednostek 20° 1,5° 200° | 0,0°
rybackich 30° | 1,0° 210° | 1,0°

40° | 0,5° 220° | 1,5°

Elektroniczny dziennik potowowy = == S R

Warunki hydrometeorologiczne podane bedg osobno do 60° | -1,0° 240° | 2,5°

kaidej CZQS,Ci zadania. 70° -15° 250° 3 0°

Zadanie nalezy wykonaé¢ na mapie nawigacyjnej BHMW Nr 80° | -2,0° | 260° | 3,5°

153 INT1293 gQ® | -2,5° | 270° | 4,0°

100°| -3,0° | 280° | 45°

110°| -3,5° | 290° | 4,0°

120°| -4,0° | 300° | 3,5°

130°| -4,5° | 310° | 3,0°

140°| -4,0° | 320° | 3,0°

150°| -3,5° | 330° | 2,5°

160°| -3,0° | 340° | 2,0°

170°| -2,5° | 350° | 2,0°

360° | 2,0°
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Czas przeznaczony na wykonanie zadania wynosi 180 minut.

Ocenie podlegac bedzie 5 rezultatow:

- obliczenia nawigacyjne przy biernym uwzglednianiu wiatru i pradu podczas podrdzy na
towisko — Tabela 1,

- zliczenie matematyczne drogi statku podczas poszukiwania fawicy dorsza — Tabela 2,

- przeprowadzenie potowu dorsza i zabezpieczenie surowca rybnego — Tabela 3,

- obliczenia nawigacyjne przy czynnym uwzglednianiu wiatru i pragdu podczas powrotu do
portu — Tabela 4,

- nakres drogi statku na mapie nawigacyjnej.

12



Obliczenia nawigacyjne oraz nakres drogi statku na mapie podczas podrézy na towisko

Tabela 1. Obliczenia nawigacyjne przy biernym uwzglednianiu wiatru i pradu podczas podrézy na

towisko
Wydarzenie/Przebieg obliczen Obliczenia
Dnia 27 listopada 2016 roku jednostka rybacka wyszta z portu Dane pozycji
Ustka w celu wykonania potowu za pomocg sieci stawnych, na obserwowanej
akwenie przylegtym do tawicy Stupskiej. NR =
Idac  kursem  kompasowym KK = 305° o godzinie ~
1145 OL = 25,7 okreslono pozycje obserwowang i
A=
Lt.Uska NK = 116°d, = 41,0 kbl
W pozycji tej wykona¢ zwrot i potozy¢ statek na kurs Obliczenie KDd
kompasowy KK = 005° i z predkoscia wskazywang przez log KK =
Vi = 10 weztowis¢ tym kursem przez 3 godziny do pozycji
zliczonej, w ktérej planowano rozpoczecie poszukiwan tawicy * (cp) =
dorsza . KR =
Warunki hydrometeorologiczne: +(+a) =
— Wiatr W-4°B powodujacy dryf statku rowny+5°. KDw =
— Wystepuje prad o parametrachK, = 070°V,, = 2 wezty. ”
Przebieg obliczen il
a. Obliczy¢ deklinacje magnetyczng dla danego akwenu oraz KDd =
dewiacje magnetyczng dla kursu kompasowego, na ktorym
okreslono pozycje obserwowana. Obliczenie predkosci
b. Znajgc deklinacje i dewiacje obliczy¢ catkowita poprawke Vy =
kompasu magnetycznego (cp) dla danego kursu oraz namiar
rzeczywisty (NR) na latarnie Lt. Ustka. Vi =
c. Wykredlic pozycje obserwowang z namiaru i odlegtosci
radarowej, zdjg¢ z mapy jej wspotrzedne.
d. Znajac kurs kompasowy (KK) i catkowitg poprawke kompasu Obliczenie drogi
magnetycznego (cp), oblicz kurs rzeczywisty statku (KR). ROL =
e. Znajac kurs rzeczywisty (KR) i kat dryfu, okresl jego znak i
oblicz kat drogi po wodzie (KDw). D4 =
f. Znajac predkos¢ statku wedtug wskazan logu (Vi) oraz Dy =
poprawke procentowga logu (Alog%) oblicz predkos¢ statku
po wodzie (Vw). — -
g. Wykorzystujgc metode graficzng i uwzgledniajgc parametry Dane pozyciji zliczone;
pragdu, oblicz droge statku po wodzie (Dw) T=
i nad dnem (Dg), kat drogi nad dnem (KDd) oraz wspétrzedne ol =
pozycji zliczone;j.
h. Dysponujac (Dg)oraz czasem manewru oblicz predkos¢ W=
statku nad dnem (Vg). A=
i. Dysponujgc (VL) oraz czasem potrzebnym do osiggniecia
pozycji zliczonej oblicz réznice odczytéw logu (ROL) oraz
odczyt logu w pozycji zliczone;.
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Zliczenie matematyczne drogi statku.

Po osiggnieciu akwenu, na ktérym zamierzano przeprowadzi¢ potdw, statek udat sie na pozycje » !
N M cne mdyeF opgldinie m p'h [, T
dorsza za pomocg echosondy

pncmhy=Ep T

matematyczne drogi statku. Na akwenie wystepowat prad K, = 060° V, = 2 wezty oraz wiatr NE-4°B

powodujgcy dryf (okresli¢ znak). Statek manewrowat nastepujgcymi kursami i predkosciami

wskazywanymi przez log:

1.KK =
2.KK =
3.KK =

4 KK =

Podaj wspotrzedne pozycji zakonczenia poszukiwania(. . <) odczyt logu (h [,) oraz czas zakorczenia

rybackie;.

p sozpatzeto poszukiwanie tawicy

W trakcie poszukiwania prowadzono

010°,V, = 6 wezldw,czas manewru 96 min, dryf a = £30°

260°V;, =7 wezlow,czas manewru 72 min, dryf a = £13°

350°,V, = 8 wezltdw,czas manewru 78 min, dryf a = £21°

170%,V, = 9 wezlow,czas manewru 54 min, dryf a = £13°

poszukiwania, wiedzac, ze w rejonie manewrowania deklinacja magnetyczna wynosi

ocnmwmMdr Q90

al Ay &6 @RI o

2y

Obliczenia wykonaj metoda sredniej szerokosci, wykorzystujgc podane nizej wzory.

Tabela 2. Zliczenie matematyczne drogi statku podczas poszukiwania tawicy dorsza

Agp=D KD Al=D in KD
Lp.| Godz. KK cp KR a KDw Droga P~ cosmw ihliiad
+ - + -
1.
2.
3.
4,
s Prad od godz....ueeeian do godz. v
Dw =
Dg =
ROL = Dw / WK = Czas zakoriczenia poszukiwania =

@ir = @a+ (Ap/2) 5

AL = Al / cos g =

14

OLlz=0L1+ROL =

Pp=pa+Ap =

As=Aa+ AL =

zliczenie




Przeprowadzenie potowu dorsza
Potéw bedzie przeprowadzony za pomoca sieci stawnych o nastepujgcych parametrach:

- przekatna oczka: 55 milimetrow

- materiat sieci: zytka czteroskretna
- dtugosé sieci: 55 metrow

- ilos¢ sieci w worku: 10

- ilos¢ workéw w zestawie: 5

- ilo$¢ zestawdw: 5

- predkosc¢ stawiania sieci: 4 wezty

Po zakonczeniu poszukiwania dorsza za pomocg echosondy rybackiej okazato sie, ze najlepsze zapisy
wystepowaty na pdétnocny zachéd od tawicy Stupskiej. Najblizsze wolne miejsce znajdowato sie 5

kabli na zachdd od sieci innej jednostki rybackiej. Skrajne pozycje sieci tej jednostki to:

- szerokosci geograficzne: od 54°57’N do 55°00’N,
- dtugosci geograficzne: od 016°23’E do 016°26’E.

Na podstawie tych informacji postanowiono rozpoczg¢ stawianie pierwszego zestawu z pozycji
54°58'N 016°22’E kursem 000°. Kazdy nastepny zestaw bedzie stawiany z przesunieciem 2 kabli

w kierunku zachodnim.
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Tabela 3. Przeprowadzenie potowu dorsza i zabezpieczenie surowca rybnego

A. Obliczenie obszaru pofowu

Na podstawie znajomosci dtugosci sieci, kursu stawiania, pozycji poczgtkowej, oraz odlegtosci
miedzy zestawami okresl:

a) Skrajne pozycje obszaru potowu:

Wspdtrzedne geograficzne obszaru

Rdég obszaru
<

SE
NE
SwW

NW

b) Odlegtosci pomiedzy skrajnymi pozycjami obszaru potowu:

Odlegtos¢ pomiedzy czeSciami obszaru potowu | w minutach | w kablach

wschodnig i zachodnig

poétnocng i potudniowg

c) W celu dobrania dtugosci odbiegu, tgczacego skrajne sieci zestawdéw z bojkami, odczytaj z mapy
gtebokosci w skrajnych rogach obszaru potowu.

Roég obszaru potowu: SE NE SW NW

gtebokos$¢ w metrach

B. Przedstawienie kolejnosci operacji przed rozpoczeciem stawiania sieci.

Zaznacz i uporzadkuj czynnosci, ktdore nalezy wykonac przed rozpoczeciem stawiania sieci. Nadaj
czynnos$ciom kolejne numery, odpowiadajace kolejnosci ich wykonywania.

Czynnosé Kolejnos¢ wykonania

Podtgczenie do skrajnych sieci w zestawach odbiegu w odpowiedniej
dtugosci

Przeciggniecie odbiegu przez rure wydawczg

Klarowanie siatek do worka

Przymocowanie odbiegu do bojki

Utozenie zestawdw pod rurg wydawniczg w odpowiedniej kolejnosci

Potgczenie workéw w zestawy
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C. Stawianie sieci oraz czynnosci po zakoriczeniu potowu

a) znajac sposodb oraz obszar potowu okresl:

Czas potrzebny na postawienie 5 zestawodw

b) wypetnienie elektronicznego dziennika potowowego

Po zakonczeniu potowu kapitan statku rybackiego powinien przekazaé¢ do Centrum Monitorowania
Rybotéwstwa dane dotyczace potowu. Dane te przekazywane sg poprzez elektroniczny dziennik
potowowy. Zaznacz znakiem ,X” ktére z ponizszych danych nalezy wprowadzi¢ do elektronicznego

dziennika potowowego.

Gatunek ryby

Port wytadunku

Oznaczenie towiska

Masa ryby w racji petnej

Masa ryby po wypatroszeniu

Masa ryby ponizej rozmiaru ochronnego

Warunki hydrometeorologiczne podczas potowu

Przewidywany czas przybycia do portu wytadunku

c) Przedstawienie sposobu postepowania ze ztowiong rybg

Zaznacz i uporzadkuj czynnosci, ktdre okreslajg postepowanie ze ztowiong rybg. Nadaj czynnosciom

kolejne numery, odpowiadajgce kolejnosci ich wykonywania.

Czynnos$é Kolejno$é wykonania

Lodowanie ztowionej ryby

Sortowanie ryb (gatunkowe, wielko$ciowe, jakosciowe)

Magazynowanie ryby w tadowni

Ukfadanie ryby w skrzynkach

Patroszenie ryby

Ptukanie ryby
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Obliczenia nawigacyjne oraz nakres drogi statku na mapie podczas powrotu do portu

Tabela 4. Obliczenia nawigacyjne przy czynnym uwzglednianiu wiatru i pragdu podczas powrotu do

portu
Lp. Wydarzenie/Przebieg obliczen Obliczenia
2. | W dniu 30 listopada, po zakonczeniu potowu i zabezpieczeniu Obliczenie KK

surowca rybnego statek znajdowat sie na pozycji

obserwowanej okreslonej za pomocg systemu GPS. KDd =
0230 OL =126 ¢ =54°58'N, 2 =016°21'F “12pp)=
KDw =

Potozy¢ statek na taki kurs kompasowy (KK) i is¢ takg | —(*pw)=

predkoscia wzgledem logu, aby wejs¢ do portu Dartowo KR =
o godzinie 0630

—(+ =
Warunki hydrometeorologiczne: (2cp)

— Wiatr NW-4°B powodujacy dryf statku rowny+15°, KK =

— Wystepuje prad o parametrach K, = 070°V,, = 2 wezfy.

Przebieg obliczen Obliczenie predkosci
a. Nanies na mape pozycje obserwowang z systemu GPS. Vy=
b. Potacz naniesiong pozycje z gtowkami portu Dartowo. Vi
Odcinek ten bedzie KDd — odczytaj jego wartosc i zmierz
droge statku nad dnem (Dy). Vi=
c. Oblicz réinice czasu (AT) potrzebng na przejscie statku
z pozycji obserwowanej do portu. Obliczenie drogi
d. Dysponujgc D4 i AT oblicz predkosc statku nad dnem (Va) D=
e. Wykorzystujgc metode graficzng i uwzgledniajac
parametry pradu, oblicz droge statku po wodzie(Dy) kat D4 =
drogi po wodzie (KDw) oraz predkos$¢ statku po wodzie
(Vw). Dane w gtéwkach portu
f. Znajagc predkos¢ statku po wodzieoraz poprawke Dartowo
procentowq logu (Alog%) oblicz predkos¢ statku wedtug OL =
wskazan logu (V) i
g. ZnajagckDwraz kat dryfu statku okresl znak poprawki na
wiatr oraz oblicz kurs rzeczywisty statku (KR). A=

h. ZnajagcKkR  oraz catkowita poprawke kompasu
magnetycznego(cp) oblicz kurs kompasowy statku (KK).

i. DysponujacV, oaz czasem potrzebnym do osiggniecia
gtowek portu, oblicz réznice odczytéw logu oraz odczyt
logu (OL) w gtéwkach portu Dartowo.
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Kryteria oceniania wykonania testu praktycznego beda uwzgledniaé:

poprawnos¢ obliczen kursow, predkosci i drogi statku przy biernym uwzglednianiu wiatru i
pradu;

poprawno$¢ wykonania zliczenia matematycznego drogi statku w oparciu o wzory
trygonometryczne wykorzystywane przy metodzie $redniej szerokosci w Zzegludze po
loksodromie;

prawidtowos¢ obliczen zwigzanych z okresleniem obszaru potowu;

prawidtowosé okreslenia kolejnosci operacji przed rozpoczeciem stawiania sieci;
prawidtowosc okreslenia czasu na postawienie sieci;

prawidtowos¢ okreslenia informacji wpisywanych do elektronicznego dziennika
potowowego;

prawidtowos¢  okreslenia  kolejnosci  operacji  zwigzanych z  zabezpieczeniem
i przygotowaniem do transportu ztowionych ryb;

poprawnos¢ obliczen kursow, predkosci i drogi statku przy czynnym uwzglednianiu wiatru i
pradu;

prawidtowos¢ wykreslenia katéw drogi nad dnem miedzy poszczegdlnymi pozycjami;
poprawnos$¢ opisania poszczegdlnych pozycji oraz kurséw ktérymi manewruje statek;
prawidtowosc¢ graficznego wykreslenia pozycji z namiaru i odlegtosci;

poprawnos$¢ wykonania nakresu drogi na mapie przy biernym uwzglednianiu pradu;

poprawnos$¢ wykonania nakresu drogi na mapie przy przeciwdziataniu prgdowi.

Umiejetnosci sprawdzane zadaniem praktycznym:

WOMH® t SOYASYAS 41 OKGE Y2NBR{AS2 A LRNI2¢gS2 ylI

1)

2)

4)

5)

6)

7)

8)

10)

planuje podrdz i prowadzi nawigacje na wodach otwartych i przybrzeznych, z uwzglednieniem

systemow rozgraniczenia ruchu oraz monitorowania ruchu statku;
postuguje sie polskimi i angielskimi mapami i wydawnictwami nawigacyjnymi oraz dokonuje
ich korekty;

okresla wartosci poprawek kompasédw magnetycznych i zyrokompasowych i dokonuje zamiany
kursédw i namiaréw kompasowych, zyrokompasowych, magnetycznych i rzeczywistych;

okresla dewiacje kompaséw magnetycznych oraz sporzadza tabele dewiacji;

okresla wspoétrzedne pozycji zliczonej przy biernym i czynnym uwzglednianiu wiatru i pradu;
wykorzystuje pomiary parametréw nawigacyjnych do okreslania pozycji obserwowanej
jednostki i oceny dokfadnosci tej pozycji;

okresla wspotrzedne pozycji obserwowanej przy wykorzystaniu systeméw nawigacyjnych,
w tym systemdw satelitarnych;

prowadzi zegluge po optymalnej drodze z wykorzystaniem praktycznej zeglugi po

loksodromie;
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16) dobiera narzedzia i techniki potowu do gatunku ryb morskich z zastosowaniem przepiséw
prawa dotyczgcych ochrony rybotowstwa;

17) klasyfikuje oraz rozrdznia i definiuje parametry charakteryzujgce statki, a takze postuguje sie
podstawowymi pojeciami z zakresu transportu ryb morskich;

18) przestrzega zasad zatadunku i transportu ryb morskich oraz nadzoruje zatadunek i roztadunek
ryb;

19) dobiera ryby morskie do przetwérstwa oraz przygotowuje je do transportu i sprzedazy;

20) prowadzi wymagang dokumentacje na statku i wypetnia zalecenia inspekcyjne.

z

Inne zadania praktyczne z zakresu kwalifikacji wdOMH @ t SOYASYAS 4 OK(G @
a0 41 dz MNdzdbtyedych Y
zaplanowania na mapie papierowej lub elektronicznej rejsu dowolnym statkiem rybackim na
towisko z wykonaniem wszystkich niezbednych obliczert nawigacyjnych,
wykonania potowu dowolnym narzedziem potowowym oraz powrét do portu macierzystego,

wedtug podanego scenariusza, przy wykorzystaniu zatgczonej dokumentacji techniczne;j.
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PODSTAWA PROGRAMOWA KSZTALCENIA W ZAWODZIE

PODSTAWA PROGRAMOWA KSZTALCENIA W ZAWODZIE TECHNIK RYBOtOSTWA MORSKIEGO
315215

1. CELE KSZTAtCENIA W ZAWODZIE

Absolwent szkoty ksztatcagcej w zawodzie technik rybotéwstwa morskiego powinien by¢

przygotowany do wykonywania nastepujacych zadan zawodowych:

1) planowania i realizowania podrdézy oraz potowdéw morskich;

2) realizowania proceséw fadunkowych na statku rybackim;

3) eksploatowania sitowni okretowych oraz urzadzen i systeméw okretowych na statku
rybackim.

2. EFEKTY KSZTALCENIA

Do wykonywania wyzej wymienionych zadan zawodowych jest niezbedne osiggniecie zaktadanych

efektéw ksztatcenia, na ktére sktadajg sie:

1) Efekty ksztatcenia wspodlne dla wszystkich zawoddw;

(BHP). Bezpieczenstwo i higiena pracy
Uczen:

1) rozrdznia pojecia zwigzane z bezpieczenstwem i higieng pracy, ochrong przeciwpozarowa,
ochrong srodowiska i ergonomig;

2) rozrdznia zadania i uprawnienia instytucji oraz stuzb dziatajgcych w zakresie ochrony pracy
i ochrony srodowiska w Polsce;

3) okresla prawa i obowigzki pracownika oraz pracodawcy w zakresie bezpieczenstwa i higieny
pracy;

4) przewiduje zagrozenia dla zdrowia i zycia cztowieka oraz mienia i Srodowiska zwigzane
z wykonywaniem zadan zawodowych;

5) okresla zagrozenia zwigzane z wystepowaniem szkodliwych czynnikdéw w srodowisku pracy;

6) okresla skutki oddziatywania czynnikdéw szkodliwych na organizm cztowieka;

7) organizuje stanowisko pracy zgodnie z obowigzujgcymi wymaganiami ergonomii, przepisami
bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony przeciwpozarowej i ochrony srodowiska;

8) stosuje srodki ochrony indywidualnej i zbiorowej podczas wykonywania zadan zawodowych;

9) przestrzega zasad bezpieczenstwa i higieny pracy oraz stosuje przepisy prawa dotyczgce
ochrony przeciwpozarowej i ochrony Srodowiska;

10) udziela pierwszej pomocy poszkodowanym w wypadkach przy pracy oraz w stanach
zagrozenia zdrowia i zycia.

(PDG). Podejmowanie i prowadzenie dziatalnosci gospodarczej
Uczen:

1) stosuje pojecia z obszaru funkcjonowania gospodarki rynkowej;

2) stosuje przepisy prawa pracy, przepisy prawa dotyczgce ochrony danych osobowych oraz
przepisy prawa podatkowego i prawa autorskiego;

3) stosuje przepisy prawa dotyczgce prowadzenia dziatalnosci gospodarczej;
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4)
5)
6)
7)

8)
9)

10)
11)
12)
13)

rozroznia przedsiebiorstwa i instytucje wystepujgce w branzy i powigzania miedzy nimi;
analizuje dziatania prowadzone przez przedsiebiorstwa funkcjonujgce w branzy;

inicjuje wspodlne przedsiewziecia z réznymi przedsiebiorstwami z branzy;

przygotowuje dokumentacje niezbedng do uruchomienia i prowadzenia dziatalnosci
gospodarczej;

prowadzi korespondencje zwigzang z prowadzeniem dziatalnosci gospodarczej;

obstuguje urzadzenia biurowe oraz stosuje programy komputerowe wspomagajgce
prowadzenie dziatalnosci gospodarczej;

planuje i podejmuje dziatania marketingowe prowadzonej dziatalnosci gospodarczej;

planuje dziatania zwigzane z wprowadzaniem innowacyjnych rozwigzan;

stosuje zasady normalizacji;

optymalizuje koszty i przychody prowadzonej dziatalnos$ci gospodarczej.

(JOZ). Jezyk obcy ukierunkowany zawodowo

Uczen:

1)
2)
3)
4)

5)

postuguje sie zasobem srodkéw jezykowych (leksykalnych, gramatycznych, ortograficznych
oraz fonetycznych), umozliwiajgcych realizacje zadan zawodowych;

interpretuje wypowiedzi dotyczagce wykonywania typowych czynnosci zawodowych
artykutowane powoli i wyraznie, w standardowej odmianie jezyka;

analizuje i interpretuje krétkie teksty pisemne dotyczgce wykonywania typowych czynnosci
zawodowych;

formutuje krétkie i zrozumiate wypowiedzi oraz teksty pisemne umozliwiajgce
komunikowanie sie w srodowisku pracy;

korzysta z obcojezycznych zrédet informacji.

(KPS). Kompetencje personalne i spoteczne

Uczen:

1)
2)
3)
4)
5)
6)
7)
8)
9)
10)
11)
12)
13)

(omz).

Uczen:

1)
2)
3)
4)

przestrzega zasad kultury i etyki;

jest kreatywny i konsekwentny w realizacji zadan;
potrafi planowaé dziatania i zarzadzaé czasem;
przewiduje skutki podejmowanych dziatan;

ponosi odpowiedzialnos¢ za podejmowane dziatania;
jest otwarty na zmiany;

stosuje techniki radzenia sobie ze stresem;
aktualizuje wiedze i doskonali umiejetnosci zawodowe;
przestrzega tajemnicy zawodowej;

negocjuje warunki porozumien;

jest komunikatywny;

stosuje metody i techniki rozwigzywania problemoéw;
wspotpracuje w zespole.

Organizacja pracy matych zespotéw

planuje i organizuje prace zespotu w celu wykonania przydzielonych zadan;
dobiera osoby do wykonania przydzielonych zadan;

kieruje wykonaniem przydzielonych zadan;

monitoruje i ocenia jakos¢ wykonania przydzielonych zadan;
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5) wprowadza rozwigzania techniczne i organizacyjne wptywajgce na poprawe warunkow i
jakos¢ pracy;

6) stosuje metody motywacji do pracy;

7) komunikuje sie ze wspoétpracownikami.

2) Efekty ksztatcenia wspodlne dla zawodéw w ramach obszaru administracyjno-
ustugowego, stanowigce podbudowe do ksztatcenia w zawodzie lub grupie
zawodow PKZ(AU.r);

PKZ(AU.r) Umiejetnosci stanowigce podbudowe do ksztatcenia w zawodach: technik zeglugi
srodladowej, technik nawigator morski, technik rybotéowstwa morskiego

Ucze G

1) postuguje sie mapamii wydawnictwami nawigacyjnymi;

2) charakteryzuje rodzaje statkdw oraz systemy transportowe dla fadunkdw jednostkowych
i masowych;

3) okresla rodzaje oraz wtasciwosci towardw i tadunkdéw;

4) postuguje sie srodkami tacznosci przewodowe;j i bezprzewodowej;

5) rozréznia rodzaje portdéw i terminali;

6) charakteryzuje rodzaje ustug w portach i terminalach;

7) postuguje sie dwoma jezykami obcymi, w tym jezykiem angielskim, w zakresie niezbednym
do wykonywania zawodu;

8) stosuje programy komputerowe wspomagajgce wykonywanie zadan.

3) Efekty ksztatcenia wtasciwe dla kwalifikacji wyodrebnionej w zawodzie technik
rybotowstwa morskiego:

RL.12. Petnienie wachty morskiej i portowej na statku rybackim

1. Planowanie i realizacja podrézy oraz potowdw morskich
Uczen:

1) planuje podréz i prowadzi nawigacje na wodach otwartych i przybrzeznych,
z uwzglednieniem systemodw rozgraniczenia ruchu oraz monitorowania ruchu statku;

2) postuguje sie polskimi i angielskimi mapami i wydawnictwami nawigacyjnymi oraz dokonuje
ich korekty;

3) wykorzystuje réine systemy podziatu horyzontu obserwatora do okreslania kierunkdéw,
kurséw i namiarow;

4) okresla wartosci poprawek kompasow magnetycznych i zyrokompasowych i dokonuje
zmiany kursow i namiarow kompasowych, Zzyrokompasowych, magnetycznych
i rzeczywistych;

5) okresla dewiacje kompaséw magnetycznych oraz sporzgdza tabele dewiacji;

6) okresla wspdtrzedne pozycji zliczonej przy biernym i czynnym uwzglednianiu wiatru i pradu;

7) wykorzystuje pomiary parametrow nawigacyjnych do okreslania pozycji obserwowanej
jednostki i oceny dokfadnosci tej pozycji;

8) okresla wspodtrzedne pozycji obserwowanej przy wykorzystaniu systemow nawigacyjnych,
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w tym systeméw satelitarnych;

9) wykorzystuje systemy nawigacji zintegrowanej oraz systemy obrazowania elektronicznych
map do prowadzenia nawigacji;

10) prowadzi zegluge po optymalnej drodze z wykorzystaniem praktycznej zeglugi po
loksodromie;

11) eksploatuje urzgdzenia nawigacyjne i ocenia doktadnos¢ ich wskazan;

12) wykorzystuje radar oraz urzadzenie do automatycznego wykonywania nakreséw radarowych
do prowadzenia nawigacji oraz do celdw antykolizyjnych;

13) wykorzystuje zrédta informacji hydrometeorologicznej do planowania i realizacji zeglugi
pogodowej;

14) uwzglednia cechy manewrowe statku i jego stan zatadowania oraz warunki hydro-
meteorologiczne podczas podrdzy morskiej, manewrowania w porcie oraz na innych wodach
ograniczonych;

15) manewruje statkiem podczas wydawania i wybierania narzedzi potowowych oraz w czasie
potowow w réznych warunkach pogodowych;

16) dobiera narzedzia i techniki potowu do gatunku ryb morskich z zastosowaniem przepiséw
prawa dotyczgcych ochrony rybotéwstwa;

17) klasyfikuje oraz rozrdznia i definiuje parametry charakteryzujgce statki, a takze postuguje sie
podstawowymi pojeciami z zakresu transportu ryb morskich;

18) przestrzega zasad zatadunku i transportu ryb morskich oraz nadzoruje zatadunek
i roztadunek ryb;

19) wykorzystuje tadownie chtodnicze i izotermiczne do przewozu ryb morskich;

20) rozréznia podstawowe gatunki ryb uzytkowych Morza Battyckiego oraz wskazuje
rozmieszczenie towisk;

21) przeprowadza kontrole parametréw majacych wptyw na transport ryb, stosuje materiaty
sztauerskie i separacyjne oraz okresla ilos¢ fadunku na podstawie zanurzenia statku;

22) uwzglednia wptyw przyjecia, zdjecia i przemieszczenia sie towaru, zapaséw i balastéw na
statecznosc¢ i wytrzymatosé statku oraz interpretuje dokumentacje statecznos$ciows;

23) stosuje przepisy Kodeksu morskiego, Miedzynarodowe Przepisy o Zapobieganiu Zderzeniom
na Morzu (MPDM) oraz system oznakowania nawigacyjnego (IALA);

24) przestrzega procedur wachtowych i awaryjnych dotyczacych przygotowania jednostki do
wyjscia w morze, prowadzenia dokumentacji statku oraz stosowania przepiséw prawa
dotyczacych zeglugi morskiej i spraw socjalnych zatogi.

2. Eksploatacja silnikébw i mechanizméw pomocniczych sitowni okretowych oraz urzadzen i
systemoéw okretowych
Uczen:

1) wyjasnia budowe i zasade dziatania podstawowych systemow sitowni okretowej oraz
mechanizmdéw pomocniczych;

2) przygotowuje silniki do uruchomienia i obstuguje podczas pracy silniki oraz mechanizmy
pomocnicze sitowni okretowej;

3) przestrzega zasad prowadzenia remontéw, przegladéw i napraw w sitowni okretowej oraz
zna ich specyfike;

4) eksploatuje okretowe urzadzenia elektroniczne, systemy automatyki oraz postuguje sie
przyrzgdami pomiarowymi w celach diagnostycznych;

5) postuguje sie schematami obwoddéw elektrycznych i systeméw energetycznych statku oraz
obstuguje elementy elektrycznych sieci okretowych;

6) eksploatuje narzedzia potowowe oraz dokonuje ich naprawy;

7) przestrzega procesow technologicznych w przetworstwie rybnym;
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8) dobiera ryby morskie do przetwdrstwa oraz przygotowuje je do transportu i sprzedazy;

9) wykonuje obrdébke wstepng surowcéw rybnych oraz dobiera, obstuguje i konserwuje
maszyny przetwodrstwa rybnego;

10) rozpoznaje rodzaje i przeznaczenie poszczegélnych elementéw omasztowania i olinowania
statku;

11) eksploatuje urzgdzenia oraz osprzet przetadunkowy i pomocniczy znajdujacy sie na statku;

12) okresla obcigzenie niszczace i dopuszczalne obcigzenie robocze lin i osprzetu ruchomego
statku oraz dobiera wyposazenie osprzetu do wykonywanej pracy;

13) eksploatuje windy kotwiczne, kabestany oraz inne wyposazenie cumownicze i holownicze

statku;

14) stosuje procedury poktadowe oraz organizuje prace na stanowiskach manewrowych na
statku;

15) dobiera metody walki z korozjg oraz przygotowuje i prowadzi prace konserwacyjne na
statku;

16) przygotowuje rozne powierzchnie do malowania oraz dobiera i stosuje odpowiednie
narzedzia do malowania;

17) stosuje konwencje dotyczgce ochrony rybotdwstwa i Srodowiska morskiego;

18) prowadzi wymagang dokumentacje na statku i wypetnia zalecenia inspekcyjne.

3. Prowadzenie akcji ratowniczych i ratunkowych na morzu
Uczen:

1) korzysta z Miedzynarodowego Kodu Sygnatowego (MKS);

2) rozpoznaje i stosuje sygnaty wzywania pomocy, wykorzystujgc kazdy ze sposobdéw
sygnalizacji zawarty w Miedzynarodowym Kodzie Sygnatowym (MKS);

3) nadaje i odbiera sygnaty swietlne w alfabecie Morse'a;

4) nadaje i odbiera wiadomosci za pomocg flag Miedzynarodowego Kodu Sygnatowego (MKS);

5) postuguje sie statymi i przenosnymi radiowymi srodkami wzywania pomocy;

6) korzysta z publikacji niezbednych do prowadzenia tacznosci;

7) postuguje sie urzadzeniami radiowymi pracujgcymi w Swiatowym Morskim Systemie
tacznosci Alarmowej i Bezpieczeristwa (GMDSS), przeprowadza ich testy i konserwacje;

8) komunikuje sie w kazdym z rodzajéw tacznosci radiowej;

9) wykorzystuje Miedzynarodowy lotniczy i morski poradnik poszukiwania i ratowania
(IAMSAR) podczas manewrowania statkiem w akcji poszukiwawczo-ratowniczej;

10) opracowuje plany, rozktady alarmowe oraz instrukcje postepowania w przypadku alarmu;

11) przestrzega procedur postepowania w przypadku holowania ratowniczego;

12) przestrzega procedur postepowania w przypadkach zagrozen i awarii na statku;

13) postuguje sie indywidualnymi i zbiorowymi srodkami ratunkowymi;

14) obstuguje urzadzenia stuzgce do wodowania i podnoszenia todzi i tratw ratunkowych;

15) wskazuje obszary zagrozenia pozarowego na statku oraz przestrzega procedur walki
z pozarem, uwzgledniajgc wiasciwosci przewozonego tadunku;

16) postuguje sie sprzetem przeciwpozarowym, statymi instalacjami gasniczymi, instalacjg
alarmowa i instalacjg wykrywajgca pozar;

17) udziela pierwszej pomocy poszkodowanemu, wykonuje reanimacje i postuguje sie
defibrylatorem;

18) stosuje  Miedzynarodowy kodeks zarzadzania bezpieczng eksploatacjg statkéw
i zapobieganiem zanieczyszczeniu (Kodeks ISM);

19) stosuje przepisy dotyczgce warunkéw socjalnych oraz praw i obowigzkéw cztonkdéw zatogi
statku;

20) postuguje sie jezykiem angielskim w komunikacji morskiej.
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3. WARUNKI REALIZACJI KSZTALCENIA W ZAWODZIE

Szkota podejmujgca ksztatcenie w zawodzie technik rybotédwstwa morskiego powinna posiadaé

nastepujgce pomieszczenia dydaktyczne:

1)

2)

3)

4)

5)

symulator programowy radarowo-nawigacyjny z jednym stanowiskiem dla instruktora i z co
najmniej czterema stanowiskami szkolnymi, imitujgcymi urzgdzenia nawigacyjne statkdéw
handlowych; ponadto symulator powinien byé wyposazony w oprogramowanie
umozliwiajgce stworzenie realnych warunkéw zZeglugi na dowolnym akwenie
z uwzglednieniem oddziatywania: wiatru, prgdéw ptywowych i statych, gtebokosci (zjawisko
ptytkowodzia i zjawisko kanatowe), stanu morza, oblodzenia statku, zalodzenia akwenu, sit
miedzy dwoma statkami oraz miedzy statkiem i nabrzezem, a takie manewréw
holowniczych i portowych z cumowaniem (odcumowywaniem) oraz z uzyciem holownikéw
wigcznie;

symulatory programowe sitowni okretowej w tym: symulator sitowni okretowej silnika
okretowego, instalacji okretowych, mechanizméw, urzadzen i systemédw okretowych
wyposazony w: stanowisko dla instruktora i dwanascie stanowisk treningowych (jedno
stanowisko dla jednego ucznia); symulator sitowni z silnikami okretowymi wolnoobrotowymi
i srednioobrotowymi, dwusuwowymi i czterosuwowymi, posiadajacy oprogramowanie do
symulacji wszystkich standw sitowni okretowej oraz programy dydaktyczne dotyczgce
dziatania i obstugi urzadzen i mechanizmdéw okretowych, stanowisko komputerowe do
prezentacji i ¢wiczen (jedno stanowisko dla dwdch uczniéw), zawierajace schematy
systemow, instrukcje obstugi symulatoréw, dokumentacje techniczno-ruchowe silnikow
i mechanizmow pomocniczych sitowni oraz instrukcje stanowiskowe;

pracownie tgcznosci i GMDSS, zapewniajgcg mozliwos¢ ksztatcenia w zakresie nawigzywania
tacznosci za pomocy Miedzynarodowego Kodu Sygnatowego (MKS — The International Code
of Signals) oraz mozliwoé¢ obstugi urzadzen i eksploatacji Swiatowego Morskiego Systemu
tacznosci Alarmowe] i Bezpieczenstwa (GMDSS — Global Maritime Distress and Safety
System); pracownia powinna by¢ programowym symulatorem GMDSS, wyposazonym w:
jedno stanowisko dla instruktora, szes¢ stanowisk treningowych (jedno stanowisko dla
dwdch uczniéw), jedng konsole rzeczywisty, pracujgcg w sieci wewnetrznej z szescioma
stanowiskami treningowymi, bedacg odrebnym stanowiskiem dydaktycznym dla uczniéw;
ponadto kazde stanowisko treningowe powinno zawiera¢ urzadzenia umozliwiajgce
nadawanie przy uzyciu sygnalizacji $wietlnej Morse'a oraz biblioteke obejmujaca
Miedzynarodowy Kod Sygnatowy i publikacje dotyczgce GMDSS;

pracownie nawigacji, wyposazong w: stanowiska ¢wiczeniowe obejmujgce: stot nawigacyjny
z kompletem przyrzadéw i przyboréw nawigacyjnych (tréjkaty nawigacyjne, przenosniki,
liniaty réwnolegte, protraktory), komplet polskich map BHMW (Biura Hydrograficznego
Marynarki Wojennej) oraz wybrane angielskie mapy ¢wiczeniowe i nawigacyjne
w odwzorowaniu Merkatora i odwzorowaniu gnomonicznym, mapy pomochicze
i tematyczne (Mariner’s Routeing Guide, Routeing Charts, Co-Tidal Atlases and Charts),
polskie i angielskie wydawnictwa nawigacyjne, modele miedzynarodowego morskiego
systemu oznakowania nawigacyjnego (systemu IALA), komputer podtgczony do serwera
z programami symulacyjnymi oraz oprogramowaniem nawigacyjnym, umozliwiajgcym
prowadzenie nawigacji i zaplanowanie trasy rejsu na mapie elektronicznej; tablice
z oznakowaniem nawigacyjnym systemu IALA; urzadzenia do nadawania sygnatow
dzwiekowych, tablice ze $wiattami i znakami dziennymi statkow;

pracownie urzadzen i systemdw nawigacyjnych, wyposazong w: stanowisko dla instruktora,
osiem stanowisk treningowych, z ktérych kazde, przeznaczone jest dla dwdch ucznidw,
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6)

7)

8)

9)

wyposazonych w urzgdzenia nawigacyjne i odbiorniki systeméw nawigacyjnych, stanowisko

kompasdw magnetycznych, stanowisko kompasow zyroskopowych, stanowisko autopilotéw,

stanowisko logéw morskich, stanowisko echosond nawigacyjnych, stanowisko systemu
automatycznej identyfikacji statkdw (AlS), stanowisko systemow radionawigacyjnych;

pracownie oceanografii, biologii morza i ochrony S$rodowiska, w ktérej powinny by¢
zorganizowane nastepujgce stanowiska (jedno stanowisko dla trzech uczniéw): dwa
stanowiska oceanografii i meteorologii z zestawem przyrzadéw i tablic do wykonania
pomiaréw meteorologicznych, dwa stanowiska ichtiologii wyposazone w eksponaty, plansze,
atlasy do prowadzenia ¢wiczen w tym zakresie, dwa stanowiska ochrony srodowiska
morskiego wyposazone w stanowiska komputerowe z pakietem programoéw biurowych

i kompletem polskich norm i konwencji miedzynarodowych w tym zakresie; ponadto

pracownia powinna by¢ wyposazona w akwarium z oprzyrzagdowaniem do prowadzenia

hodowli ryb i obserwacji proceséw rozwojowych ryb;

pracownie eksploatacji zasobédw morskich i przetwdrstwa rybnego, w ktorej powinny byé

zorganizowane nastepujgce stanowiska (jedno stanowisko dla trzech uczniéw):

a) dwa stanowiska przetwdrstwa ryb z narzedziami i urzadzeniami do wykonania
podstawowych operacji obrébczych i przetwérczych oraz w plansze maszyn i urzadzen,
dokumentacje techniczng, instrukcje techniczne,

b) dwa stanowiska laboratorium chemicznego wyposazone w S$rodki i sprzet do
przeprowadzania podstawowych oznaczen i badan jakosci ryb oraz przetworéw oraz
normy jako$ciowe i receptury technologiczne,

c) dwa stanowiska przechowywania i transportu w przemysle rybnym wyposazone w:
modele urzadzen, plansze maszyn oraz ich dokumentacje techniczng i instrukcje obstugi,
normy dotyczgce przechowywania i transportu ryb,

d) dwa stanowiska technik i narzedzi potowu z elementami usptawnienia i obcigzenia do
wykonania montazu i demontazu narzedzi potowowych, modele i plansze narzedzi
potowowych,

e) dwa stanowiska sieciarskie wyposazone w materiaty i narzedzia do wykonania
podstawowych napraw sieci i olinowania narzedzi potowowych;

laboratorium silnikdéw okretowych i mechanizméw pomocniczych, w ktérym powinny byé

zorganizowane nastepujgce stanowiska:

a) stanowisko z silnikiem okretowym obcigzonym pradnica lub hamulcem wodnym
umozliwiajgce analize pracy silnika, indykowanie silnika, ocene jego stanu technicznego,
pomiar zuzycia paliwa, pomiar ci$nienia wtrysku paliwa,

b) stanowisko do kontroli pomp wtryskowych i sprawdzania wtryskiwaczy,

c) stanowisko pomp umozliwiajgce obstuge uktadu pompowego oraz analize pracy pomp,

d) stanowisko sprezarki pozwalajgce uruchamiaé, zatrzymywac i obstugiwaé sprezarke
dwustopniowg,

e) stanowisko urzadzen oczyszczajgcych — wirdwki pracujgcej jako klaryfikator i puryfikator,

f) stanowisko z przemystowym urzgdzeniem chtodniczym,

g) stanowisko z silnikiem okretowym przeznaczonym do przegladu i remontu czesci wraz
z narzedziami do demontazu, montazu oraz pomiarow warsztatowych,

h) stanowisko do mycia i weryfikacji czesSci maszyn i urzadzen;

i) ponadto laboratorium powinno byé wyposazone w: plansze i przekroje silnikow oraz
czesci mechanizmow i maszyn okretowych, dokumentacje techniczng oraz instrukcje
stanowiskowe;

statek szkolny, wyposazony w: miejsca noclegowe oraz urzgdzenia sanitarne, natryski,

zbiorniki wody sanitarnej, zbiorniki sciekowe; blok kuchenny z jadalnig i zbiornikami wody

pitnej (petne wyposazenie dla ucznidw i zatogi statku); sale dydaktyczng do prowadzenia
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zajec, wyposazong w pomoce dydaktyczne; radar, echosonde, GPS, dwa radiotelefony i inne
srodki dydaktyczne stuzgce do ksztatcenia umiejetnosci w czasie praktyki zawodowej;
wyposazenie techniczno-eksploatacyjne statku szkolnego powinno by¢ zgodne z przepisami
bezpieczenstwa zeglugi ustalonymi przez administracje morska i instytucje klasyfikacyjne dla
statkdw uprawiajgcych zegluge miedzynarodowg;
10) warsztaty szkolne, w ktérych powinny by¢ zorganizowane nastepujgce stanowiska:

a) stanowiska do prac s$lusarskich (jedno stanowisko dla czterech uczniéw),
b) stanowiska pomiarowe (jedno stanowisko dla czterech uczniéw),
c) stanowiska do ciecia i spawania gazowego (jedno stanowisko dla jednego ucznia),
d) stanowiska do ciecia i spawania elektrycznego (jedno stanowisko dla jednego ucznia),
e) stanowiska do lutowania (jedno stanowisko dla jednego ucznia),
f) stanowiska do klejenia (jedno stanowisko dla trzech uczniow),
g) dwa stanowiska do prac elektrycznych (jedno stanowisko dla dwdch uczniow).

W szkole prowadzacej ksztatcenie w zawodzie technik rybotéwstwa morskiego jezykiem obcym

ukierunkowanym zawodowo jest jezyk angielski.

Proces ksztatcenia powinien by¢ realizowany zgodnie z przepisami wydanymi na podstawie art. 68,
art. 74 ust. 4 oraz art. 76 ust. 4 ustawy z dnia 18 sierpnia 2011 r. o bezpieczenstwie morskim,
okreslajgcymi  wyszkolenie i kwalifikacje oraz ramowe programy szkoled i wymagan
egzaminacyjnych wobec cztonkéw zatég statkdw morskich, a takze warunki i tryb uznawania

morskich jednostek edukacyjnych oraz wymagania kwalifikacyjne wobec kadry prowadzacej zajecia.

Ksztatcenie praktyczne moze odbywac sie w: pracowniach i warsztatach szkolnych, na statku
szkolnym, na statkach innych armatoréw oraz w podmiotach stanowigcych potencjalne miejsce

zatrudnienia absolwentéw szkét ksztatcgcych w zawodzie.

Szkota organizuje praktyki zawodowe morskie (praktyki ptywania) w podmiocie zapewniajagcym
rzeczywiste warunki pracy wtasciwe dla nauczanego zawodu w wymiarze 2 miesiecy w dziale

poktadowym statku rybackiego na poziomie pomocniczym.

Warunkiem skierowania ucznia na praktyki zawodowe jest ukoriczenie podstawowych przeszkolen
w zakresie: indywidualnych technik ratunkowych, ochrony przeciwpozarowej stopnia
podstawowego i elementarnych zasad udzielania pierwszej pomocy medycznej lub przeszkolenia
w zakresie bezpieczenstwa dla cztonkdw zatdg na todzi rybackiej w zegludze krajowej. Przeszkolenia
sg organizowane w morskich jednostkach edukacyjnych, zgodnie z art. 74 ust. 1 ustawy z dnia

18 sierpnia 2011 r. o bezpieczenstwie morskim.

4. MINIMALNA LICZBA GODZIN KSZTALCENIA ZAWODOWEGO"

Efekty ksztatcenia wspdlne dla wszystkich zawoddw oraz efekty ksztatcenia
wspdlne dla zawoddw w ramach obszaru administracyjno-ustugowego, 200 godz.
stanowigce podbudowe do ksztatcenia w zawodzie lub grupie zawodéw

RL.12. Petnienie wachty morskiej i portowej na statku rybackim 1000 godz.

YW szkole liczbe godzin ksztatcenia zawodowego nalezy dostosowac¢ do wymiaru godzin okresSlonego w przepisach w sprawie
ramowych plandw nauczania dla publicznych szkét, przewidzianego dla ksztatcenia zawodowego w danym typie szkoty, zachowujac
minimalng liczbe godzin wskazanych w tabeli odpowiednio dla efektow ksztatcenia: wspdlnych dla wszystkich zawoddw i wspdlnych
dla zawoddw w ramach obszaru ksztatcenia, stanowigcych podbudowe do ksztatcenia w zawodzie lub grupie zawodéw oraz
wtasciwych dla kwalifikacji wyodrebnionej w zawodzie.
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